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先回の「やってみましょう 29」で電流フィードバックを構築してトルク指示ができるこ

とを前提として、次のようにプラントをモデリング（モデル化）した。 

図 30.1 モデリング（電流フィードバック有り） 

 
ここでは、機構部（機械系）のモデリングをもう少し詳しく行い、プラントのアナリシス

（解析）を簡単に行う。 
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・運動方程式
・パラメータ同定
・システム同定
など

・安定性解析
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・ナイキスト線図

など

・古典制御
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・非線形制御
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・制御用ボード
など

 
図 30.2 モデルベースデザインの流れ 

機構部（機械系）モータ（電気系）
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